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AUTOMATISATION D'UN TELESCOPE

But du projet

Automatiser le pointage du télescope sur un astre donné simplement en choisissant son nom dans
une liste. Le télescope doit pouvoir se positionner automatiquement sur I'astre demandé et doit
pouvoir suivre |'astre au cours de son déplacement sur la volte céleste (déplacement di a la rotation
de la terre, rappelons le)

Principe de fonctionnement

Le télescope est de type altazimutal ce qui veut dire qu'il se déplace selon deux axes (voir photo):
I'axe de hauteur gradué de 0 a 90° qui permet de pointer de I'horizon jusqu'au zénith (télescope
vertical) I'axe d'azimut gradué de 0 a 360°, le télescope peut faire un tour complet. Ces deux
déplacements permettent de pointer le télescope sur n'importe quel partie du ciel. Le télescope est
muni de 2 graduations qui permettent un pointage manuel a 1 demi degré pres.

Une application fonctionnant sur les smartphones ou tablettes Android récupére dans une base de
données les coordonnées de I'astre a observer, effectue les calculs astronomiques nécessaires et
envoi la position au télescope grace a un liaison Bluetooth. Le télescope est équipé d'un Arduino Uno
qui par le biais de micro-controleurs A4988 pilote les moteurs pas a pas sur chacun des deux axes
pour leur faire effectuer le nombre de pas nécessaires au bon positionnement du télescope.
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